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Okul No: Sinif:

1. Dijital giris ¢ikislardan 3, 5, 6,9, 10 ve 11
numarali giris cikislari kullanir. Ornegin ser-
vo motorlar bu giris ¢ikislardan alinan sin-
yaller ile galismaktadir.
Yukarida belirtilen digital giris ¢ikis ayakla-
ri asagidakilerden hangisi ile adlandirilir?
(5p)
A) Sinyal
C) PWM

B) Eksi
D) Analog
E) SPI

2. Asagidaki segeneklerden hangisi robot-
larin yapisal bilesenlerini olusturan parga-
larin gérevlerinden biri olamaz? (5p)
A) Robot icin ana taslyici yapiyi olustur-
mak.
B) Cesitli eklemeler yapilabilmesine im-
kan verir.
C) Robotun gelistirilmesine olanak saglar.
D) Robotlarin hareket etmesi icin gerekli
glci saglarlar.
E) Diger bilesenleri robot Ustlinde tasin-
masina imkan verir.

3. Yiiksek tork tercih edilen Mini Sumo gibi
robot projeleri igin tercih edilen DC motor
¢esidi agagidakilerden hangisidir?(5p)

A) Rediktorli DC Motor

B) Servo Motor

C) Fir¢asiz Motor

D) Reduktoérsiz DC Motor

E) Step Motor

4. Asagida bos birakilan yerleri dolduru-
nuz. (5x3p=15p)

- Robot govdesini olusturmak icin kullanilan
cesitli tirde plastik veya metalden yapilmis
delikli, montaja hazir plakalara

denir.

- motorun tam bir turudur.
- Firgali DC motorlarin galisma yonini de-

gistirmek icin
kullanmaliyiz.

- Motorun donme momentidir. Ayni devirde
daha buyuk
olan daha cok agirlik tasir ve daha gigliudar.

donen iki motorda

- Motorun bir dakikada tamamladigi devir
sayisidir.
torlar daha hizhdir.

degeri yliksek olan mo-

5. 1. WiFi

[I. Bluetooth

[ll. RF (Radyo Frekans)

IV. GPS
bilesenlerinden hangisi yada hangileri ro-
botun kontrol edilecegi, programlanacagi
aygitlara kablosuz olarak baglanabilmesi
icin kullanilan haberlesme bilesenlerin-
dendir? (5p)

A) Yalniz | B) Yalniz Il
Q1,1 D)1, Il ve Il
E)L I, velV

6. Asagida verilen bilgilerin bas kisimla-
rina dogru ise “D“ yanlis ise “Y“ yaziniz.
(5x1p=5p)

() - Elektronik devrelerimizi test ve pro-
totip amaclh olarak, hizli bir sekilde ve kalici
olmayan baglantilar ile kurmak i¢in bread-
board kullaniriz. Breadboard’un dikey bag-
lantilar kendi aralarinda, gli¢ hatlari (+, -)
olan yatay baglantilar kendi aralarinda bir-
birine baglidir.

( ) - Rediiktorli motorda bulunan disli
seti sayesinde motorun torku dustrilerek
elde edilen gikis hizinin artmasi saglanir.

( ) - Montaj bilesenleri tim bilesenleri
birbirine baglayarak hem bilesenleri bir ara-
da tutar hem de hareket esnasinda robotun
zarar gormesi engellenmis olur.

() - Servo motorlar hareket icin siricu
kartina ihtiya¢ duymazlar.

() - Sinyallerini kendileri Gretip bu sinya-
lin dis ortamla etkilesimlerini 6lcen sensor-
lere pasif sensor denir.

7. Belirli agilar ile istenilen konuma gitmesi
ve herhangi baska bir komut gelmedigi sii-
rece o konumda sabit kalmasi diisiiniilerek
tasarlanmis motor ¢esidi asagidakilerden
hangisidir?(5p)

A) Step Motor

B) Outrunner DC Motor

C) Inrunner DC Motor

D) Rediiktorsiiz DC Motor

E) Servo Motor

8. Asagidaki robotlarin yapisini olusturan
bilesenlerden, agiklamasi verilmis olanlari
esletiriniz. (5x1p=5p)

a. Buton b. Batarya
c. Pil d. Konektor - Klemens
e. Sensor f. Ak

() -Isik, sicaklik, mesafe gibi fiziksel bi-
yuklikleri elektrik sinyallerine donustiir-
mek icin kullantlir.

( ) - Uzerine basildiginda, robottaki veya
yazihmdaki 6nceden belirlenmis mekanik
veya elektronik bir slrecin baslamasini,
sonlanmasini veya kontroliinii saglayan

kontak mekanizmalaridir.

() - Pillerin bir araya gelerek olusturduk-
lari pil gruplarina denir. Li ve Li-Po gibi ¢esit-
leri vardir.

() - Elektrik enerjisini kimyevi enerjiye ce-
virerek depolayabilirler ve depolanan kim-
yevi enerjiyi istendiginde elektrik enerjisi
olarak disari verebilirler. Genellikle araglar-
da kullanilan biytk hacimli glg bilesenidir.

( ) - Robotun yapisinda kullanilan elekt-

ronik bilesenlerin birbirine baglantisi igin
kullanilan kablo baglanti yapilaridir.
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- 9. ve 10. sorulari bu gérsele gére yapiniz.

9. Yukaridaki devrede led lambaya eneriji
geldigi zaman 2.11sn yanip 1.22sn s6nme-
si icin gerekli olan kodlan asagiya yaziniz.
(10p)

10. Yukandaki devrede led lambaya enerji
geldigi zaman 1.22sn s6niip 2.11sn yanma-
st icin gerekli olan kodlan asagiya yaziniz.
(10p)

11. Asagidaki gorselde 3 led lambaya ait
devre, kablo baglantilari ile birlikte verilmis-
tir.
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kablo baglantilarindan
hatali olanlari asagiya yaziniz.(5p)

12. Kablo baglantilari olmayan devrede led
lambalar soldan saga dogru sirasiyla 10, 9 ve
8 numarali dijital pinlerden sinyal almakta-
dir.

Yukdaridaki bilgilere gore kablo baglantila-
rini dogru sekilde ¢iziniz.(5p)
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13. 12. soruda baglantilar tamamlandiktan
sonra elde edilen devrede sirasiyla;

- 10 nolu pindeki led lamba 3.3sn yandiktan
sonra sonuyor.

- 9 nolu pindeki led lamba 1.1sn yandiktan
sonra sonuyor.

- 8 nolu pindeki led lamba 0.3sn yandiktan
sonra sonuyor.

Yukaridaki bilgilere gore gerekli olan kodla-
ri asagiya yaziniz.(10p)

14. 12. soruda baglantilar tamamlandiktan
sonra elde edilen devrede sirasiyla;

-9 ve 10 nolu pindeki led lambalar ayni anda
1.99sn yandiktan sonra 0.99sn sonik kahyor.
- 8 ve 10 nolu pindeki led lambalar ayni anda
1.11sn yandiktan sonra 0.11sn sonik kahyor.
- 8 ve 9 nolu pindeki led lambalar ayni anda
1sn yandiktan sonra 1sn sonuk kaliyor.
Yukaridaki bilgilere gore gerekli olan kodla-
ri asaglya yaziniz.(10p)

BASARILAR

- Her sorunun puan degeri sorunun sonunda yazmaktadir.

- Sinav sureniz bir ders saati 40 dakikadir.

Bilgisayar Bilimi Ogretmeni

- Toplam puan 100’dr.




