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6. Pull-Down buton (basıldığında HIGH veya 1 değeri 

üretir) için yazılmış aşağıdaki kod satırlar hakkında 

verilen seçeneklerden hangisi doğrudur?

1 btn = 1;

2 if (btn != 0){

3     Serial.println(“Butona basıldı.”);}

A) btn değişkenine ilk defa bir değer atarken başına 

veri tipi  yazılmalıdır.

B) if (btn!=0) yerine if (btn==0) kullanılmalıdır.

C) Herhangi bir hata yoktur.

D) Serial.println değil Serial.writeln olmalıydı.

E) btn değişkenine değer atarken “=“ değil “==“ kul-

lanılmalıdır.

8. 11 nolu pine bağlanmış bir buzzerın 0.11 sn aralık-

larla 11 defa ses çıkarıp susması isteniyor. 

1 for (int x=11; _______; x-=2){

2     digitalWrite(11,_______);

3     delay(______);

4     digitalWrite(11,_______);

5     delay(______);

6     x+=1;}

Eksik bırakılan kodlar aşağıdakilerden hangisinde sı-

rasıyla doğru olarak verilmiştir?

A) x>11, HIGH, 11, LOW, 11

B) x>-1, 0, 0.11, 1, 0.11

C) x<-1, HIGH, 110, LOW, 110

D) x>0, HIGH, 110, LOW, 110

E) x>-1, HIGH, 110, LOW, 110

2. xyz adında bir dizi,

int xyz[3][4]={{30,60,90,120},{5,10,15},{0,1}};

şekilde tanımlanıyor. Buna göre;

- Serial.println(xyz[1][0]);

- Serial.println(xyz[0][3]);

- Serial.println(xyz[2][2]);

komut satırları çalıştırıldığında seri port ekranında 

çıkacak sonuçlar sırasıyla aşağıdakilerden hangisi 

gibi olur?

A) 30, 5, 0		  B) 5, 120, Sonuç yok

C) 5, 90, 1		  D) 5, 90, Sonuç yok

	 E) 30, Sonuç yok, 1
Arka Sayfayı Çeviriniz →

1. A1 analog pinine bağlanmış potansiyometreden 

okunan değerler 0.99 sn aralıklarla seri port ekranın-

da okunmak isteniyor.

1 void setup(){

2     ________________(9600);}

3 void loop(){

4     int p=______________(____);

5     Serial.println(____);

6     delay(______);}

Eksik bırakılan kodlar aşağıdakilerden hangisinde sı-

rasıyla doğru olarak verilmiştir?

A) Serial.start, analogWrite, 1, p, 990

B) Serial.begin, analogRead, A1, p, 990

C) Serial.start, analogRead, 1, p, 99

D) Serial.start, analogRead, p, A1, 990

E) Serial.begin, analogWrite, A1, p, 990

4. Bir LED lamba 3.3 sn sürenin sonunda yakılmak is-

teniyor. Buna göre;

1 #define led 8

2 void setup() {

3     pinMode(led,INPUT); }

4 void loop() {

5     delay(3.3);}

6     digitalWrite(led,1); 

Bu olayın gerçekleşmesi için yukarıda verilen kodlar 

hakkında aşağıdakilerden hangisi söylenemez?

A) LED lambaya “OUTPUT” görevi verilmelidir.

B) LED lambayı yakmak için “1” değeri kullanılabilir.

C) LED lambanın pin numarası tanımlanırken her-

hangi bir hata yapılmamıştır. 

D) digitalWrite() değil analogWrite() fonksiyonu 

kul-

lanılarak LED lamba yakılmalıdır.

E) Süre”3.3” değil “3300” olarak yazılmalıdır.

10.

Görseldeki devrede, numaralar (1, 2, 3, 4 ve 5) ile be-

lirtilen bağlantı ve elemanlar hakkında aşağıdakiler-

den hangisi söylenemez? (Görseldeki LED lambaların 

sol bacakları -(eksi), sağ bacakları +(artı) bacaklarıdır.) 

A) 3 - LED lamba bağlantısında sorun yoktur.

B) 5 - Kablo bir üstteki noktayada bağlanabilirdi.

C) 4 - Kablo 27. sütundaki bir noktaya bağlanmalıdır

D) 1 - Dirençlerde dağlantı yönü önemli değildir.

E) 2 - Kablo bağlantısında sorun yoktur. 

9. 

1 analogWrite(led_r , ____);

2 analogWrite(led_g , ____);

3 analogWrite(led_b , ____);

Ortak anot (+) RGB ledden sarı renk (kırmızı+yeşil) 

elde etmek için verilen kod satırlarında eksik bıra-

kılan kısımlar aşağıdaki seçeneklerden hangisinde 

sırasıyla doğru olarak verilmiştir?

A) 1, 1, 0		  B) 255, 255, 0

C) 0, 0, 255		  D) 255, 255, 1

	 E) 0, 0, 1

7.Aşağıdakilerden hangisi PWM sinyali alabildiğimiz 

pinlerden biri değildir?

A) 9	 B) 6	 C) 1	 D) 3	 E) 11

3.Aşağıdakilerden hangisi potansiyometre ile oku-

duğumuz değerler arasında değildir?

A) 900	 B) 1000	 C) 1090	 D) 0	 E) 1 

5.Aşağıdakilerden hangisi sayısal bir veri tipi değil-

dir?

A) void		  B) double

C) integer		  D) long

	 E) float
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- Her sorunun değeri 5(beş) puandır. Toplam puan 100(yüz)’dür.

- Sınav süreniz bir ders saati, 40(kırk) dakikadır.

- Cevaplarınızı cevap formuna işaretleyiniz.

BAŞARILAR

Bilgisayar Bilimi Öğretmeni

11, 12, 13, 14 ve 15. soruları aşağıdaki bilgilere göre 

cevaplayınız.

LCD ekran üzerinde kayan yazı yapılmak isteniyor.   

“YBFL“ yazısının sırasıyla yukarıdaki düzende kaya-

rak devam etmesi için gereken kod satırları aşağıda 

eksik olarak verilmiştir.

1 #include <LiquidCrystal.h>

2 LiquidCrystal lcd(12, 11, 5, 4, 3, 2);

3 void setup() {

4     lcd.begin(16, 2);}

5 void loop() {

6     _________________  

7         _______________

8         lcd.print("YBFL");

9         delay(200);

10         lcd.clear();}

11     _________________ 

12         _______________

13         _______________

14         delay(200);

15         lcd.clear();}}

16, 17, 18, 19 ve 20. soruları aşağıdaki bilgilere göre 

cevaplayınız.

Potansiyometreler ile kont-

rol edilebilen bir robotik kol 

yapılmak isteniyor. Robotik 

kolun çalışması için gereken 

kod satırları aşağıda eksik 

olarak verilmiştir.

1 #include <Servo.h>

2 Servo servo1; Servo servo2; Servo servo3;

3 int pot1 = A1; int pot2 = A2; int pot3 = A3;

4 void setup() {

5     servo1._______(9);

6     servo2._______(10);

7     servo3._______(11);}

8 void loop() {

9     int p1 = ____________(pot1);            

10     int a1 = map(p1, ________________);     

11     servo1.______(a1);

12     delay(150);

13     int p2 = ____________(pot2);            

14     int a2 = map(p2, ________________);     

15     servo2.______(a2);

16     delay(150);

17     int p3 = ____________(pot3);            

18     int a3 = map(p3, ________________);     

19     servo3.______(a3);

20     delay(150);}

11. Aşağıdakilerden hangisi 6. satıra aittir?

A) for (int x=0;x<13;x--){

B) for (int x=0;x<13;x++){

C) for (int x=0;x<12;x+=1){

D) for (int x=12;x>-1;x--){

E) for (int x=12;x>-1;x++){

16. Aşağıdakilerden hangisi 9, 13 ve 17. satırlara ait-

tir?

A) analogRead	 B) digitalRead

C) analogWrite	 D) digitalWrite

	 E) digitalPrint

12. Aşağıdakilerden hangisi 7. satıra aittir?

A) lcd.setCursor(x,x);

B) lcd.setCursor(1,x);

C) lcd.setCursor(0,1);

D) lcd.setCursor(x,0);

E) lcd.setCursor(16,2);

17. Aşağıdakilerden hangisi 10, 14 ve 18. satırlara 

aittir?

A) 0, 180, 0, 1023	 B) 180, 0, 1023, 0

C) 1023, 0, 180, 0	 D) 0, 1023, 0, 180

	 E) 180, 1023, 0, 0

14. Aşağıdakilerden hangisi 12. satıra aittir?

A) lcd.setCursor(1,x);

B) lcd.setCursor(1,1);

C) lcd.setCursor(x,0);

D) lcd.setCursor(x,2);

E) lcd.setCursor(x,1);

19. Aşağıdakilerden hangisi 11, 15 ve 19. satırlara 

aittir?

A) servo		  B) write

C) attach		  D) print

	 E) read

15. Aşağıdakilerden hangisi 13. satıra aittir?

A) lcd.print(“YBFL”);

B) lcd.print(YBFL);

C) lcd.print(x);

D) lcd.print();

E) lcd.print(“LFBY”);

20. Robotik kola ait kodlar için aşağıdakilerden han-

gisi söylenemez?

A) 5, 6 ve 7. satırda servo motorların bağlı olduğu 

pinler tanıtılmaktadır.

B) delay(150) komutu ile motor hareketleri 0.15 sa-

niye aralıklarla gerçekleşmektedir.

C) map fonksiyonu potansiyometre değerlerini açı 

değerlerine dönüştürmek için kullanılmaktadır.

D) “#include <Servo.h>” ile servo motorun çalışma-

sı için gerekli kod kütüphanesi eklenmektedir.

E) 3. satırda dijital pinlere bağlı olan potansiyomet-

reler tanıtılmaktadır.

13. Aşağıdakilerden hangisi 11. satıra aittir?

A) for (int x=0;x<13;x--){

B) for (int x=0;x<13;x++){

C) for (int x=12;x>0;x++){

D) for (int x=12;x>-1;x--){

E) for (int x=12;x>-1;x++){

18. Aşağıdakilerden hangisi 5, 6 ve 7. satırlara aittir? 

A) servo		  B) write

C) attach		  D) print

	 E) pinMode


